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Naturally，　the　initial　condition　of　x（彦）can　be　defined　as　follows．
x（彦o）＝
x、（彦o）
x、（t。）
κ3（t。）
x、（‘。）
x、（t。）
x6（‘。）
κ7（彦o）
α、（t。）
α、（‘。）
α、（to）
β、（彦o）
β2（t。）
β3（‘。）
θ1（彦o）
（50）
（5）
（52）
（53）
（54）
（55）
Finally　observed　process　can　be　written　as　fbllows．
　　　ク1（t）＝乃1〔’，κ（t）〕十Vl（t）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（56）
where
　　　乃1〔ちx（t）〕＝κ2（‘）κ4（t）十x2（彦）x6（彦）十JiXT2（彦）　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　（57）
and　observcd　noise　v・（‘）corresponds　to　apProximated　tcrm　E・vn（‘）in　equation（11）．
Moreover　the　dimension　is　2＞＝7，八「n＝1．　Clearly　observed　process　is　nonlinear．
5．　Conclusion
It　was　discussed　how　to　construct　thc　dynamical　systems　to　thc　general　transm・
5－9
Amano
issi・n・y・t・m・with…li・・a・c・upli・g・・i・e・・F・・therm・re，　fo・an　ill・・t・ative　e・ampl・・
th・dy・・mi・al・y・t・m　t・typi・al・pti・al　fiber　t・a・smissi・n・y・t・m　w…bt・i・・d　i・
・h・pt・・4．1・fa・t，　w・・n・・t・g・in　n・t・th・t・nce　gi・・n　th・dy・・mi・・1・y・t・m・・it
。an　b・apPlicat・d・a・y　t…tim・ti・n，・・nt・・1・nd量d・ntifi・・ti・n　p・・bl・m・・H・nce　th・
results　of　this　paper　are　very　important　and　usefuL　　　　　　　　　　　髄
　　　　Obiviously　this　paper　was　discusscd　of　only　continuous　systems　but　it　is　not
essendal．　In　reality，　discrete　systcms　can　be　also　obtaincd　in　the　samc　way．
　　　　Howevcr，　first，　it　must　bc　thought　that　the　dimensions　of　dynamical　systelns
incrcase　as　soon　as　thc　dimension　of　dynamical　system　to　thc　transmittcd　signals．
Thcn　Inuch　complicatcd　trcatment　must　be　requircd．　Secondly，　it　mμst　be　notcd　that
　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　■　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　as　a　rule，　system　noiscs　and　also　observcd　noises　havc　unknown　covarlance　matrlces
and　gencrally　must　be　dependcnt　on　the　statc　of　systems．　In　their　situation，　mathcmat－
ical　treatment・in　apPlications　becomes　very　complicated・
．
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